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Trajectoire

M(t)

Grandeur physiques

Coordonnées cartésiennes

Vidéo détaillée !

» CLIQUE LA 9

Dérivee Derivee
Vitesse Accéléeration . - Caractériser le mouvement d’un systeme dans un référentiel donné.
Position dv, d“x
x Yx O ="t ~ a2 a(t) =0
OM y = @ a. = dvy _ @ Uniforme v(t) = Vo constantes
Z dt g y dt dt? Mouvement rectiligne x(t) =vy.t + X dépendantes des
dv, d?z conditions initiales
Uniformément a(t) = ay
(SR accéléré v(t) = ao.t + v
Selon I'axe x x(t) = 1 Aa. 1% + Va. t + x
:} I 2 = o) - 0 0

Repere de Frenet (M, Ti. I\ﬁ

Vitesse

—

v=vT

Vecteur vitesse toujours tangeant a
la trajectoire

Acceélération

Vecteur accélération toujours dirigé
vers I'intérieur de la courbe

Deuxieme loi de Newton

Dans un référentiel galiléen (la ou s’applique le principe d’inertie).

Force (N) Masse (kg)

Mouvement circulaire uniforme

(' 0 x \ V=v,.T Toujours tangent 3 la trajectoire

2*"c LOI DE NEWTON

Radial, centripete (vers le centre)
et de norme constante

- Utiliser la deuxieme loi de Newton pour caractériser un mouvement

— T x Dans un reféerentiel galileen.
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i / Condition d’equilibre: a =0 e = 0
N / (immobile)
J
- Extrait de BAC corrigé (Labolycée) Primitive
F(t) = constante i’f_?__:_:__"“‘_(_:“l
(cst) - 2°m¢ édition ¢ #
- Exercice du livre avec correction détaillee o

F(t) = k.t + cst

k.t* + cst

F(t) =

BE

Dérivée


https://youtu.be/equsZtyC5Lo

